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Im Falle von Starkholz

Baumfallsimulator mit Naherungsschalter BERO und SIMATIC S7-200

Der sichere und
verantwortungs-
volle Umgang mit
einer Motorsédge will
gut gelernt und vor
allem geiibt sein.
Ein pfiffiger Geist aus Brixlegg in
Tirol hat zu diesem Zweck einen
Simulator entwickelt, mit dem an-
gehende Forstfacharbeiter sowie
private Waldbesitzer die so einfach
aussehende, aber in Wirklichkeit
sehr ausgefeilte Technik des Baum-
fdllens ,bis zum Umfallen” iiben
kénnen. Ndherungsschalter BERO
und SIMATIC §7-200 iiberwachen
dabei den korrekten Ablauf.

akob Feichtner aus Brixlegg in
J der Nihe von Innsbruck ist Fach-

oberlehrer an der Landwirtschaft-
lichen Lehranstalt Rotholz und auch
Erfinder und erfolgreicher Modell-
bauer. Eines seiner pfiffigsten Model-
le ist der in rund 200 Arbeitsstunden
entwickelte Filltechniksimulator, den

Feichtner auch zum Patent angemel-
det hat. Das vielseitige Vorfiihrungs-,
Ubungs- und Priifungsmodell ist ge-
dacht als Lernhilfe zur Ergdnzung
des theoretischen und praktischen
Unterrichts rund um die sichere Fal-
lung von Starkholz sowie zur richti-
gen Handhabung und Fiihrung der
Motorsdge. Das sichtbare Kernstiick
des Modells ist ein 40 Zentimeter
dicker, etwa ein Meter hoher, praparier-
ter Baumstamm, in dem die Falltech-
nik-Schnittlinien fiir die Starkholzfal-
lung eines gerade stehenden Baumes
eingearbeitet sind. Im Inneren des
Stamms befinden sich induktive Na-
herungsschalter BERO. Bei fachgema-
Ber Anndherung einer umgebauten,
normgerechten Alu-Motorsdge um
weniger als vier Millimeter geben die
jeweiligen BEROs ein Signal an das un-
sichtbare Kernstiick des Fillsimula-
tors: einen Controller SIMATIC S§7-200
CPU 226 AC mit EM 223/16DE/16 DA.
Uber eine Leuchttafel mit dem sche-
matisierten Querschnittbild des bear-

Mit Jakob Feichtners
Baumfillsimulator
kénnen Nachwuchs-
forstleute den Um-
gang mit der Motor-
sdige iiben bis zum
Umfallen

SIMATIC §7-200 ist
im Sockel des
Simulationsmodells
untergebracht

beiteten Baumstamms kann der
durch die Motorsidge ausgefiihrte
Arbeitsschritt anschlieBend iiber Kon-
trollleuchten angezeigt werden. Bei
einer fehlerfreien Durchfiihrung al-
ler dreiBig Arbeitsschritte kann am
Ende durch einen eingebauten Hub-
motor sogar die Fallung des bearbei-
teten Baums simuliert werden, wobei
sich der Modell-Stamm um etwa
30 Grad neigt. Fiir insgesamt sechs
unterschiedliche Fillvarianten wer-
den die Grundabldufe des Baumfil-
lens auf diese Weise Schritt fir
Schritt simuliert und elektronisch
kontrolliert.

Flexibel hoch drei

Die Einstellung und Bedienung des
Fallsimulators erfolgt iiber ein Touch
Panel TP070, an dem neben anderen
Funktionen auch die drei Betriebs-
modi des Simulators gewihlt werden
konnen. Entgegen der zuvor erlduter-
ten Ansteuerung der dreiBig Leucht-
melder (im Demo-Modus) kénnen die
Arbeitsschritte beispielsweise im Lern-
Modus auch schon vorab an der
Leuchttafel angezeigt werden. Die
richtige Reihenfolge wird dem Ler-
nenden somit durch das Aufleuchten
der entsprechenden Lampe vorgege-
ben, erst nach Betidtigung des anzeig-
ten Sensors leuchtet die ndchste Lam-
pe auf. Im Priifungsmodus, der wie
der Demo-Modus mit oder ohne
Lichtanzeige mdglich ist, erfolgt
automatisch eine Aufzeichnung der
erreichten Punkte sowie eine Prii-
fungs-Zeit-Messung. Die Auslésung
eines Naherungsschalters oder auch
eines Druckknopfes (z.B. fiir den Ar-
beitsschritt Warnruf) wird allerdings
nur dann als richtig und damit als
Punkt gewertet, wenn vorher noch
kein Sensor mit einer hoheren Num-
mer betitigt wurde. Die Anzeige der
erreichten Punktzahl bzw. der bend-
tigten Priifungszeit erfolgt ebenfalls
iiber das TP070. m]




